掌控相机云台-人脸追踪
1． 功能介绍
1. 使用掌控相机作为图像识别工具，识别人脸
2. 根据掌控相机识别到的返回数据，控制舵机来实现人脸追踪
2． 硬件清单
1. 掌控相机
2. 舵机*2
3. 连接线若干
3． 制作步骤
1.模型训练
        使用的是Maixhub在线模型训练平台，https://maixhub.com/
[image: ]

登录平台，进入模型

[image: ]
找到运行平台，选中awnn
[image: ]
选中人脸检测打开。
[image: ]
点击下载，下载模型。

[image: ]
打开文件夹选中main文件夹修改源文件

2.程序设计
首先是掌控相机的图像识别的程序，模型训练完成后会生成一个main.py的文件，需对程序进行修改.导入串口模块，定义串口端口和波特率，以及初始化发送的数据

[image: ]修改模型名称，和下载模型名称一致，修改标签名称以及描点参数



[bookmark: _GoBack][image: ]
掌控部分编程这边使用的是mind+编程
[image: ]串口1是连接柚子爱底板的，为固定端口P13和P14.
串口2是连接另外一块ESP32开发板的，连接的是P0P1.
串口1读取柚子爱底板发来的数据，当接收到yz就控制舵机进行右转，并通过串口2发送给ESP32开发板；当接收到zz就舵机进行左转并发送数据，通过左转角度加一，右转角度减一返回数据来实现人脸追踪的效果


3.外框图纸
[image: ]
案例的外框设计用到LaserMaker软件，用激光切割椴木板来进行制造，通过椴木板与元器件的结合让每个作品都充满了乐趣！

4.硬件连接
掌控相机               esp32开发板                 云台支架
      P0P1端口--------------------  IO5、IO15端口
                             IO21、IO22端口  ---------------  底部舵机
                             IO32、IO33端口  ---------------  顶部舵机
 							 IO21、IO22端口  ---------------  掌控相机供电


[image: 856234e3442efe97e6c7d784d3f96da][image: 4a5107898c66e76ebcf0c05c384a86d]
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draw_point(self,ing,landmark):
for 1 in range(5):

% = landmark[2 * i ]

y = landmark[2 * i + 1]

process(self, input):

global ser_str
for i,box in enumerate(boxes):
self.draw_rectangle(input,box)
self.draw_point(input , landmarks[i])
nd = (box[2] - box[@])/2 + box[@]
nd = (box[3] - box[1])/2 + box[1]

Y.
if x_mind >= 140

ser_str = "yz"
ser.write(ser_str.encode("utf-8'))

elif x_mind <= 80 :
ser_str = "zz"
ser.write(ser_str.encode("utf-8'))

if y_mind >- 140
ser_str = "sz’
ser.write(ser_str.encode("utf-8'))

elif y_mind <= 80 :
ser_str = "xz"
ser.write(ser_str.encode("utf-8'))

def main():
from maix import display, camera

= Retinaface()

while True:

app.process (ing)
display. show(ing)
# break

out - self.model.forward(input, quantize-1, layout
boxes , landmarks - self.decoder.run(out, nms = 8.2 ,score_thresh = 0.7 , outputs_shape =[[1,4,2058],[1,2,2058],[1,10,2058]])

ing - camera.capture().resize(size=(224,224))

ing.draw_rectangle(x-2,y-2, x+2,y+2,color= (193 ,255 ,193), thickness

chw") # retinaface decoder only support chu layout
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From time import time
from maix import serial #SNE
ser = serial.Serial("/dev/ttyS1",115200) #ZEikl]

class Retinaface():

def

def

def

def

def

def

def

mud_path
variances - [0.1, 0.2]

steps - [8, 16, 32]

min_sizes - [16, 32, 64, 128, 256, 512]

-/retinaface_int8.mud"

__init_ (self) -> None:

From maix import nn

self.model - nn.load(self.mud_path,opt = None)
From maix.nn import decoder

self.decoder - decoder.Retinaface([224,224] , self.steps , self.min_sizes, self.variances)
__del_ (self):

del self.model
del self.decoder

cal_fps(self ,start , end):
one_second = 1

one_flash - end - start

fps = one_second / one_flash
return  fps

draw_fps(self,img , fps):
ing.draw_string(d, © , FPS :'+str(fps), scale-1,color=(255, @, 255), thickness=1)

draw_rectangle(self, ing, box):
img.draw_rectangle(box[0], box[1], box[2], box[3],color=(230 ,230, 250), thickness=2)

draw_point(self,ing,landmark):

for 1 in range(5):

andmark[2 * i ]

y = landmark[2 * i + 1]

ing.draw_rectangle(x-2,y-2, x+2,y+2,color= (193 ,255 ,193), thickness =-1)

"

process(self, input):
out - self.model.forward(input, quantize=1, layout = "chw") # retinaface decoder only support chw layout
boxes , landmarks = self.decoder.run(out, nms = 8.2 ,score_thresh

8.7 , outputs_shape =[[1,4,2058],[1,2,2058],[1,10,2058]])




